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賀!余志成老師、研究生林燁敏、張書榮獲得 
第10屆機構與機器設計學術研討會「最佳論文獎」及「曾錦煥教授紀念論文獎」

（本刊訊）本校工學院機械與自動化工程系余志成老師指導研究生林燁敏、張書榮以「自主性具跨越功

能之輪型居家清掃機器人的研發」論文獲得第10屆機構與機器設計學術研討會「最佳論文獎」及「曾錦

煥教授紀念論文獎」。 

 
余志成老師帶領機械系自動化研究所林燁敏、張書榮同學及系統控制所蔡政霖、吳豐成同學共同研發集

清掃及保全功能於一體的機器人，命名為「聰明瑪利亞」，在96年11月余老師及同學們帶著「聰明瑪利

亞」參加機械人產品創意競賽，榮獲佳作，原本可獲得更佳成績，但因出賽前機械人的馬達出了問題，

導致在比賽當天無法實際展示，但評審們在看完余老師與同學們的簡報後，仍給佳作成績，表示這款

「聰明瑪利亞」在整體設計上相當完善、非常具有實用性，未來在商品化的可行相當高。 

 
余志成老師表示這款「聰明瑪利亞」是應用火星探險測及輪臂等機械自動化原理加上影象處理技術，從

研發至今，在今年即將邁入第三代，第一代是四方型機械人，體積較大，經實驗後，針對清掃空間及碰

撞損壞等問題，改良現今第二代的圓型機械人，不同現今市面上的打掃機器人，「聰明瑪利亞」可跨越

一般高架地板台階，在和室的房間中進行清掃；此外也特別設計螺旋式、循邊、之字型等路徑，及電子

門設計，以提高清掃效率及死角問題。「聰明瑪利亞」還在頂端上加裝了360度環狀影像系統，做遠端監

控，未來也是居家保全的好幫手。 

 
余志成老師也特別提到說為了考量以後商品化的價格，我們將盡量使用成本最少、最好維護的元件，以

減少消費者的負擔。 

[機械人產品創意競賽 照片提供/余志成老師] 
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[聰明瑪利亞-第一代清掃機械人 照片提供/余志成老師] 

[聰明瑪利亞-第二代清掃機械人 照片提供/余志成老師] 

[余志成老師與張書榮同學 照片提供/秘書室] 
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高科大機器人 清掃兼保全 
 

記者王昭月／高雄報導  

 

國立高雄第一科技大學機械與自動化工程系研發多時的家用機器人，母親節前夕問世。這款機器人集清掃

及保全功能於一體，師生高興地將它命名為「聰明瑪利亞」，希望未來媽咪們一機在手，就像請個貼心外傭

一樣，「家」事一切搞定。 

家用機器人國內外均有，但投入家用機器人研究多年的高科大機械與自動化工程系副教授余志成發現，多

數機器人由於行經路線設計不足，有些死角還是掃不乾淨；墊高的和室，還需把清掃機抱上台階才能繼續

操作，不很方便。 

針對現行家用機器人的缺陷，余志成兩年前找研究生林燁敏一起研發改良，再請太座充當研發顧問，希望

設計一款「更聰明」的家用機器人。 

林燁敏畢業後，就讀機械自動化研究所的張書榮及系統控制研究所的蔡政霖接棒研究，3 名師生歷時兩年，

終於在母親節前夕研發成功兼具清掃及保全功能於一體的家用機器人，已申請專利中。 

余志成師生應用火星探險測及輪臂等機械自動化原理，做成機器人主結構，另在頂端加裝 360 度環場影像

系統，做遠端監控。同時修正機器人行進軌跡，讓機器人可交互螺形旋轉，循著牆邊前進或做「之」字型

動作，所經之處清潔溜溜，清潔率達 97%。  

 

【2007-05-06/聯合報/C2 版/南部新聞】 
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